
MD810-Profinet 转 CANopen 网桥使用说明 
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一， 概要 

MD810-Profinet 转 CANopen（下简称 PN 转 CANopen）网桥功能实现在 MD810 整流单

元，可将 Profinet 协议转换为 CANopen 协议。基本结构如下图所示： 
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该网桥功能可实现总共 30 个节点（包含整流单元自身）的数据交换，详细数据为:  

1. 整流网桥单元自身: 支持 3 个 RPDO 和 3 个 TPDO，各自最大 24 个字节的数据。 

2. MD810 或 IS810 逆变：最大支持 29 个节点，每个节点最大可配置 4 个 RPDO 和 4 个

TPDO，各自最大 32 个字节数据。但是，所有 29 个节点的 RPDO 个数总合以及 TPDO

个数总合都不能超过 63 个。即 29 个节点可输出的最大输入或输出数据长度为，

63*8=504 字节。 

 

在本说明中，将使用 MD810 逆变 CANopen 节点，西门子 S300 PLC，西门子 STEP7 软件，

一起进行使用 PN 转 CANopen 的说明。 

二， 配置准备 

欲使用该功能，需要首先确保如下配置： 

1. 整流单元：确保为支持 PN 转 CANopen 机型，将 FD-10 设置为 5，将 FD-12 设置为

欲使用的 CANopen 波特率。 

2. 逆变单元：将 FD-10 设置为 1；FD-12 设置波特率；FD-13 设置为 can 站号，不可以

设置为 1 号站，并且站号应逐渐上升；如果没有过程数据的节点，可设置为 1 号站。 

 



注意：支持 PN 转 CANopen 的整流机型上有两组总共 4 个以太网接口，请确保 Profinet

的接线和 CANopen 的接线正确，请勿接反。 

 

三， 在变频器配置过程数据 

接下来进行过程数据的配置，这方面整流和逆变的配置方式相同，都是通过 AF 组功能

码配置本机需要通讯的过程数据。 

每个 CANopen 从站支持最大发送与接收各 32 字节的过程数据，每个 PDO 最多 8 个字

节，可以任意选择功能码。 

配置发送/接收的功能码可以用如下两种方式，配置中统一定义 IN 为变频器 －〉PLC，

OUT 为 PLC －〉变频器： 

用户可通过修改变频器 AF 组功能码，来选择接收/发送的功能码。以下表举例，将 F0-

01 配置到 OUT1 中配置方式为： 

1）将所需要接收/发送的功能码的功能码组号，加上 0x2000，输入到对应 INPUT 或

OUTPUT 的第一个 AF 组功能码中。如例：F0 对应 0x20F0，输入到 AF-00 中。 

2）将所需要接收/发送的功能码的组内编号加 1 后，转换为 16 进制，输入对应 INPUT

或 OUTPUT 的第二个 AF 组功能码的高位；将功能码的数据长度转换为 16 进制，输入对应的

第二个 AF 组功能码的低位。如例：F0-01 的功能码的数据长度为 16 位，则输入 0x0210。 

目标功能码号 AF 组地址 设定值 备注 

F0 - 01 AF-00 0x20F0 组号 F0 + 0x2000 

AF-01 0x0210 高位 02：功能码的组内编号

+1； 

低位 10：功能码的长度，16

位为 10，32 位为 20，8 位为

08。 

注：功能码的组内编号要转换

为 16 进制数。 

 

用户也可以将 CANOPEN 对象字典对应到 AF 组中，除了对象字典子索引不需要加 1，其

他步骤类似，如下表： 

目标对象字典 AF 组地址 设定值 备注 

0x2073-12 AF-00 0x2073 对象字典索引 

AF-01 0x1210 高位 12：对象字典子索引； 

低位 10：对象的长度，16

位。 

 

MD810 的映射配置方式： 

以 MD810 逆变单元为例，AF 组功能码和 INPUT 和 OUTPUT 的对应关系如下表： 



 
 

注意：如果配置的有 32 位数据，请确保配置每个 PDO 内的字节数不超过 8 字节。 

注意：整流自身最多 24 个字节的输入和 24 个字节的输出，修改完整流的过程数据后，

必须重新上电。 

 

注意：如果需要预留接收或发送数据，整流和逆变统一使用 FD-93。 假设整流预留第一

个接收数据，对应是 AF-00 和 AF-01，这时要往 AF-00 设 0x20FD ， AF-01 设 0x5E10 。 

AF-00  =  0x2000 + FD  =  0x20FD ；  

AF-01 高 8 位 ＝ 93+1 ＝ 0x5E ； 

AF-01 低 8 位 ＝ 0x10 ； 

 

IS810 的映射配置方式： 

IS810 前身是 IS620P，应用请参照 IS620P 说明书。 

IS810 PN 网桥配置如下：CANopen  从站站号 0C-00 ; CANopen  模式选择 0C-45 = 1 网

桥模式。 

不同于 DP 转 CANopen 网桥，PN 转 CANopen 网桥对于 IS810 支持 4 个 RPDO/TPDO，且

支持 8 位/16 位/32 位数据结构。对应的功能码如下： 

AF功能码
值

过程数据
地址

AF功能码
值

过程数据
地址

AF-00 0x2073 AF-32 0x2070
AF-01 0x1210 AF-33 0x4510
AF-02 0x2073 AF-34 0x2070
AF-03 0x1110 AF-35 0x4610
AF-04 AF-36
AF-05 AF-37
AF-06 AF-38
AF-07 AF-39
AF-08 AF-40
AF-09 AF-41
AF-10 AF-42
AF-11 AF-43
AF-12 AF-44
AF-13 AF-45
AF-14 AF-46
AF-15 AF-47
AF-16 AF-48
AF-17 AF-49
AF-18 AF-50
AF-19 AF-51
AF-20 AF-52
AF-21 AF-53
AF-22 AF-54
AF-23 AF-55
AF-24 AF-56
AF-25 AF-57
AF-26 AF-58
AF-27 AF-59
AF-28 AF-60
AF-29 AF-61
AF-30 AF-62
AF-31 AF-63

AF组地址

INPUT13

INPUT14

INPUT15

INPUT16

0x7044

0x7045

INPUT7

INPUT8

INPUT9

INPUT10

INPUT11

INPUT12

INPUT1

INPUT2

INPUT3

INPUT4

INPUT5

INPUT6

INPUT

TPDO1

TPDO2

TPDO3

TPDO4

OUT

0x7311

AF组地址

0x7310

OUT13

OUT14

OUT15

OUT16

RPDO1

RPDO2

RPDO3

RPDO4

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6



 

注意：请注意配置映射的长度，确保配置每个 PDO 内的字节数不超过 8 字节。 

注意：不需要通讯的 PDO，请将功能码的值清空，否则会配置不通过 

注意：映射个数必须和实际相符 

四， 在 STEP7 软件配置 

4.1 导入 GSDML 文件 

在 STEP 中导入 GSDML 文件，如下图所示： 

2D功能码
值

过程数据
地址

2E功能码
值

过程数据
地址

映射个数 2D-32 映射个数 2E-20
2D-33 2E-21
2D-34 2E-22
2D-35 2E-23
2D-36 2E-24
2D-37 2E-25
2D-38 2E-26
2D-39 2E-27
2D-40 2E-28

映射个数 2D-49 映射个数 2E-37
2D-50 2E-38
2D-51 2E-39
2D-52 2E-40
2D-53 2E-41
2D-54 2E-42
2D-55 2E-43
2D-56 2E-44
2D-57 2E-45

映射个数 2D-66 映射个数 2E-54
2D-67 2E-55
2D-68 2E-56
2D-69 2E-57
2D-70 2E-58
2D-71 2E-59
2D-72 2E-60
2D-73 2E-61
2D-74 2E-62

映射个数 2D-83 映射个数 2E-71
2D-84 2E-72
2D-85 2E-73
2D-86 2E-74
2D-87 2E-75
2D-88 2E-76
2D-89 2E-77
2D-90 2E-78
2D-91 2E-79

RPDO1

OUT

RPDO2

TPDO1

TPDO2

RPDO3 TPDO3

RPDO4 TPDO4

INPUT

2E组地址

INPUT13

INPUT14

INPUT15

INPUT16

INPUT12

INPUT1

INPUT2

INPUT3

INPUT4

INPUT5

INPUT6

INPUT7

INPUT8

INPUT9

INPUT10

INPUT11

2D组地址

OUT13

OUT14

OUT15

OUT16

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT6

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5



 

导入成功后，可找到该设备。如下图所示： 

 

4.2 建立 PROFINET 网络 

 假设现在在组态中已经建立好了一个 PLC，如下图所示，现在需要添加一个 Profinet 网



络。 

 

右键选中 PN-IO，选择“插入 PROFINET IO 系统”， 在打开的窗口中选择“属性”，如下图： 



 

然后选择“新建”，一般情况下默认即可，接着确定。建立好后如下图所示： 

 



 

将之前添加进去的 MD810PN 设备拖到总线上，如下图所示： 

 
 

4.3 分配设备名称 

 Profinet 通讯需要为每个设备分配一个设备名称，用户可以按照自己需求为每个设备命

名，之后分配给设备，如不需要改变，以后不需要再改变。所以，现在需要给 PN 转 CANopen

单元分配名称。 

 双击刚才拖进组态的模块后，用户可根据自己需求修改设备名称，当然也可以采用默认

名称。 

 之后将该名称分配给 PN 转 CANopen 设备。选中上方菜单中“PLC”中的“Ethernet”，

之后选择“分配设备名称”，打开如下窗口： 



 

选中要分配的目标站，点击“分配名称”即可。之后可关闭。 

 

4.4 配置过程数据： 

在配置过程数据之前，建议确保已经完成了前文所述的变频器的参数配置和过程数据配

置工作。 

首先介绍 PN 转 CANopen 网桥功能的配置规则： 

1. 双击或拖入列表中的“Device”，可添加一个站。 

2. 整流网桥自身为 Device 1，无论是否有整流的过程数据，都必须添加 Device 1。 

3. 从 Device 2 开始，对应 CANopen 的 2 号站，并如此类推。 

4. 每个 Device 下有两个子槽，第一个子槽只可插入 Input 数据，第二个子槽只可插入 Output

数据。 

5. 每个子槽内的数据长度必须和对应变频器中的 Input 或 Ouput 的总长度相同，以字节为

单位。 

6. 如果某个站没有 Input 或 Output 数据，则将对应子槽中插入 Input No Data 或 Output No 

Data。 

7. 如果已经运行起 PN 转 CANopen 通讯，再修改过程数据的配置，需要重新将整流单元上

电。 

 

下面举例说明： 



 

如上图，Device 1 为整流单元自身，它 AF 组内只有一个 Input 数据，长度 2 字节，所

以第一个插槽为 Input 02 Byte；没有 Output 数据，所以为 Output No Data。 

Device 2 为 CANopen 2 号站， 它有 6 个 Input 和 6 个 Output 数据，每个长度为 2 字节，

所以总共为 12 字节 Input 和 12 字节 Output。 

Device 3 为 CANopen 3 号站，没有过程数据，原则上该站点可以直接设置为 1 号站（即

不参与网桥功能），不过按照如图配置也可正常运行。 

之后的站点类似。 

 

过程数据地址映射关系： 

以 Device 5 为例，Input 长度为 4 字节，对应 AF 内设置了两个过程数据，假设为 0x7044

和 0x7045。那么在 PLC 中，I 地址 270~273 即对应这两个数据，其中 I270~271 对应 0x7044，

I270 为 0x7044 的高位，I271 为低位。其他对应关系也类似。 

 

注意：请确保变频器内的配置和 STEP7 中配置的每个设备一一对应，否则会报错。 

 

至此配置完成，将组态下载到 PLC 中后可开始通讯。 

 

五， 辅助功能 

缺站启动功能： 

该功能主要适用于，网内有某一个 canopen 从站无法上线，但期望在不修改 plc 组态和



程序的情况下依然启动网络。此时，可将 FD-50 设置为 1。重新上电后生效。 

注意：该功能属于辅助功能，不是解决类似 16.74 问题的手段，请务必在调试完成后再

启动该功能，不要在使能该功能的情况下调试网络。 

注意：尽量确保无法上线的节点确实无法上线，而不是上线慢等问题。 

 

PN 超时时间配置： 

根据现场情况，允许配置 PN 端的最大超时时间，可以通过 FD-55（单位 ms，默认 350）

来实现。配置成功后，在达到该超时时间后，canopen 网络才会停止。该功能重新上电后生

效。 

六， 报错和诊断机制 

当出现网桥功能配置错误时，在 PLC 和整流单元面板都会报错，整流报出的错误码如

下： 

 

整流错误码 错误内容 

16.71 Profinet 掉线 

16.72 CANopen 从站掉线，检查哪个从站掉线，确保接线

正确 

无 从站应用报警，检查是哪个从站报的错误。（该错误

只在 plc 报出） 

16.74 缺少配置的 CANopen 从站，需要检查 CANopen 站号

是否配置正确 

16.75 某些 CANopen 从站过程数据配置和 PLC 内配置不

符。 

16.76 整流单元自身的过程数据和 PLC 内配置不符。 

16.77 整流内部的 PN 功能故障，将 FD-10 设置为 5 后重新

上电尝试。（PLC 处 Profinet 掉线本身就会报警） 

16.78 整流内部的 PN 功能故障，将 FD-10 设置为 5 后重新

上电尝试。（PLC 处 Profinet 掉线本身就会报警） 

 

PLC 后台通过诊断功能可以查询对应错误的描述，例如某个从站掉线，在整流面板会报

出 16.72 错误，在 plc 对应该节点的插槽会报出如下错误。 



 

七， 监控功能 

通过整流的功能码，可以监测从占在线状态等参数，如下表所示。 

 

功能码 说明 

FD-51 Canopen 从站通讯的禁止时间 

FD-52 Canopen 从站在线个数 

FD-53 1 号站到 15 号站的在线状态，bit1 为 1 号站，依次类推 

FD-54 16 号站到 31 号站的在线状态，bit0 为 16 号站，依次类推 

FD-59 PN 软件版本号 

FD-61 Mac 地址高 2 字节 

FD-62 Mac 地址中间 2 字节 

FD-63 Mac 地址低 2 字节 

 

 


